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INSTALLATIE
HANDLEIDING

BLEM45-20

Deze handleiding is geschikt voor
de volgende motor:
*  BLEM45-20

Lees de handleiding alvorens u
begint met de installatie. Als de
instructies niet worden opgevolgd
kan dit leiden tot defecten welke
niet onder garantie kunnen worden
geclaimd.

Bezoek onze website www.brel-home.com voor meer informatie

Scan de QR-code om de handleiding en instructie video’s te bekijken




Technische data van de motor

K BLEM45-20

Werkspanning 12v
Laadspanning 12.6V
Amperage 4.1A

Kracht (Nm) 20

Toeren (Tpm) 10

Lengte motor (mm) 742

Diameter motor (mm) 45

Antenne (mm) 70

Kabel (mm) 70
Werktemperatuur -10°C ~ +60°C
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Waarschuwingen

K(tonformiteit Verklaring

Dit product voldoet aan de essentiéle eisen van de volgende Europese richtlijnen:
Richtlijn voor Radioapparatuur (RED) 2014/53/EU: Voldoet aan de eisen voor

Richtlijn Elektromagnetische Compatibiliteit (EMC) 2014/30/EU: Voldoet aan normen voor
elektromagnetische emissies en immuniteit om storingen te voorkomen.

Richtlijn voor Beperking van Gevaarlijke Stoffen (RoHS) 2011/65/EU: Het product voldoet
aan de richtlijnen met betrekking tot het gebruik van gevaarlijke stoffen.

Richtlijn voor Machinerichtlijn (MD) 2006/42/EC: Voldoet aan de veiligheidsvoorschriften
voor het ontwerp en de fabricage van machines, inclusief mechanische en elektrische
veiligheid.

Opmerking: Dit document is een samenvatting. Raadpleeg de volledige

conformiteitsverklaring voor gedetailleerde informatie.

radiocommunicatie, zoals veiligheid, gezondheid, en efficiént gebruik van het radiospectrum.
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Het programmeren van de motor

/ @ XD Verbinding tot stand brengen \
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Houd P1 2 seconden ingedrukt (1 schokje). Houd STOP 2 seconden ingedrukt (2 schokjes). De motor

k is nu gekoppeld.

/ @TTED De draairichting omdraaien
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Houd OMHOOG en OMLAAG 2 seconden tegelijk ingedrukt. De draairichting is omgedraaid. dit kan

\ alleen als de motor geen eindposities heeft. /
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[ @TTED Het instellen van de eindposities
Het instellen van de bovenpositie
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beweegt 2 keer kort op/neer. De hovenpositie is ingesteld.

Het instellen van de onderpositie
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\ beweegt 2 keer kort op/neer. De onderpositie is ingesteld.
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Houd OMHOOG 2 seconden ingedrukt; de motor loopt omhoog. Druk op STOP zodra de gewenste
bovenpositie is bereikt. Houd daarna OMHOOG en STOP 2 seconden tegelijk ingedrukt; de motor
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Houd OMLAAG 2 seconden ingedrukt; de motor loopt omlaag. Druk op STOP zodra de gewenste
onderpositie is bereikt. Houd daarna OMLAAG en STOP 2 seconden tegelijk ingedrukt; de motor
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/ @YD) Het instellen van de favoriete positie

Het |nstellen van de favoriete posme
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Druk op P2 (1 schokje). Druk op STOP (1 schokije). Druk op STOP (2 schokjes). De favoriete positie is
ingesteld.

verwuderen van de favorlete positie

(P2) >
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Druk op P2 (1 schokje). Druk op STOP (1 schokje). Druk op STOP (1 schokje en 1 lange pieptoon). De

\ favoriete positie is verwijderd.
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K @TTED) Wisselen tussen pulsmodus en continu lopen

= WeEeQ

\ Houd OMHOOG en OMLAAG 5 seconden tegelijk ingedrukt (1 schokje). Druk op STOP.




/ @ X Het aanpassen van de eindposities
Het aanpassen van de bovenpositie

Houd OMHOOG en STOP 5 seconden tegelijk ingedrukt (1 schokje en 1 lange pieptoon). Druk op
OMHOOG of OMLAAG. Houd OMHOOG en STOP 2 seconden tegelijk ingedrukt (2 schokjes). De
bovenpositie is ingesteld.

Het aanpassen van de onderpositie

Houd OMLAAG en STOP 5 seconden tegelijk ingedrukt (1 schokje en 1 lange pieptoon). Druk op
OMHOO0G of OMLAAG. Houd OMLAAG en STOP 2 seconden tegelijk ingedrukt (2 schokjes). De
\ onderpositie is ingesteld.
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K Een extra afstandsbediening toevoegen of verwijderen

Methode 1

Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokje). Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokje). Druk
op P2 op de nieuwe zender (2 schokjes). De motor is nu gekoppeld.

Methode 2
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Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokje). Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokije).
Houd STOP ingedrukt op de nieuwe zender (2 schokjes). De motor is nu gekoppeld.
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Houd P1 2 seconden ingedrukt (1 schokje). Houd STOP ingedrukt op de nieuwe zender (2 schokjes).

\ De motor is nu gekoppeld.
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Alle zenders verwijderen
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Druk op P2 (1 schokje). Druk op STOP (1 schokje). Druk op P2 (2 schokijes). Alle zenders zijn
\ verwijderd.

m Alle eindposities verwijderen
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\ Druk op P2 (1 schokje). Druk op OMLAAG (1 schokije). Druk op P2 (2 schokijes).
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K @ XL sensoren verbinden \

Methode 1

Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokje). Druk op P2 op de bestaande zender (1 schokje). Druk
op P2 op de nieuwe zender (2 schokjes).

Methode 2

\ Houd P1 2 seconden ingedrukt (1 schokje). Druk op P2 op de nieuwe zender (2 schokijes).
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@TTXED Wind- en zondetectie in- of uitschakelen

Druk op P2 (1 schokje). Druk op OMHOOG (1 schokje). Druk op STOP.

@ETTEED) Zondetectie in- of uitschakelen

Ok

Druk op P2 (1 schokje). Druk op P2 (1 schokje). Druk op OMHOOG.
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@ETTEED doekrekcorrectie aan/uit zetten
@
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Houd OMHOOG en OMLAAG 5 seconden tegelijk ingedrukt (1 schokije). Druk op P2 (1 schokije). Druk
op STOP.
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@D vorst detectie aan/uitzetten

Druk op P2 (1 schokje). Druk op OMLAAG (1 schokije). Druk op STOP.




/ @TTXED) Freeze Detection Resistance Adjustment \

vorst detectle gevoellgheld verhogen
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Druk op P2 (1 schokje). Druk op STOP (1 schokije). Druk op OMHOOG (2 schokijes).

vorst detectle gevoellgheld verlagen
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\ Druk op P2 (1 schokje). Druk op STOP (1 schokje). Druk op OMLAAG (2 schokjes).

/ @ XD Matter activeren (via P1) \
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Houd de P1 toets vast tot de motor voor de 1e keer op/neer bewogen heeft.

\ Matter is geactiveerd J




/ SENVAS Uit-/inschakelen van de ontvanger
Ontvanger uitschakelen
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uitgeschakeld.

Ontvanger inschakelen
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Houd de P1 toets 6 seconden ingedrukt; de motor beweegt 2 keer kort op/neer. De ontvanger is
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\ ingeschakeld.
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Druk 1 keer kort op de P1 toets; de motor beweegt 1 keer kort op/neer. De ontvanger is weer

/ SIERNERY Wisselen van de draairichting
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Houd de P1 toets vast to de motor voor de 3de keer op-neer bewogen heeft.

\ De draairichting is omgedraaid
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/ @ETTXEED Resetten naar fabrieksinstellingen

‘ > 4x N
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\ Houd de P1 toets vast tot de motor voor de 4de keer op/neer bewogen heeft.
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